Hnnosayuonnvie mexnonozuu u cucmemol
07151 HENPEPbLIGHO20 MOHUMOPUH2A,

KOHMPOJIA COCMOAHUA DUULECKUX RAPAMEMPO8 (8elUYUH)
U YRPAGNEHUA PA3TUYHBIMU 00bEKmamu

Ilpeonazaemvie cucmemvl npeoHazHauenvl Ol HENPepbleHO20 MOHUMOPUHSA, KOHMPOJISL
COCMOsAHUA (PUIUYECKUX NApamMempos (6eluduH) U YNpasieHus pasiuvHblMU O00beKmamu, 6 m.u.
MEeXHON02UYeCKUM 000py008aHUeM, KAK JTOKANbHO, MAK U YOANEHHO C YUemOoM NOCMYNAouWux OaHHbIX.
Jannvle cucmemvl npUMEHAIOMCA 8 YUKTUYECKUX U HeNPEPLIBHLLX MEXHOI02UYEeCKUX NPOYeccax.

I nagnvim snemenmom cucmemvl yYnpaeieHus A6semcs 010K YNpagieHus, NOCMpPOeHHbll Ha
base npocpamMmupyemvix KOHMPOJIEPOs8, KOmMopvle, 8 C80I0 oyepedb, pabomarom HA OCHOBAHUU
CcneyuanbHo paspabomanHo2o aneopumma.

Ilpocpammuas  peanusayus — aneopumma — ocywecmensemcs —Ha — 06aze  CneyuaibHo
PazpabomanHo2o annapamio-npozpammHo2o komniekca Signalogic, komopulii no3gonsem:

v’ coz0asame cucmemvl OUCMIAHYUOHHO20 MOHUMOPUH2A, KOHMPOJISL U YAPAGLEHUS MEeXHULeCKUMU
uz0enuaAMU, MAUUHAMU U NPOMBIULIEHHBIMU TUHUAMU,

v’ obecneuusamo 6ezonacnocms pabomol NepcoHald,;

v kommponuposams u 06padamieams 00 4-ex molcsiy PA3IULHBIX NAPAMEMPO8 8 CEKVHOY
(6 00HONPOYECCOPHOM 8apuanme);

v’ npedomepawiams owiubKU 0nepamopa, KOHMpOIUPOSAMs KPUMULECKUEe Napamempol
U JHCUBHEHHO B8AdHCHblE DJIOKU CUCEMDbI;

v’ yeeruuusamo Cpox caysicObl MEXAHUZMOS,

v’ gHedpsamb HOBbLe (DYHKYUU U YHUKATbHbIE IKCILYAMAYUOHHbIE XAPAKMEPUCTUKU,

v 3HAUUMENbHO COKPAWAMb CPOKU 8bINOJHEHUS PAOOM NO ABMOMAMU3AYUU MEXHULECKUX U30eULL.

B ocobuix cnyyasx ona ysenuuenus uucia oo6padamviéaemMvix Napamempos, 603MONCHO
Kackaouposanue cucmemvt (HPONOPYUOHATILHO MpebyeMomy 06vemy 0opabamvleaemMvlx GelIUYUH) ULU
co30aHue pacnpeoenenHol 8blYUCTUMENbHOU APXUMEKMYpbl Ha 6OpMY YNpaensemo20 obvekma.

Cucmembl ynpagneHus umerom camyro Wupokylo «zeozpaguio» npumenenus. Ilpeonrazaemvie
PpeueHuss MO2ym NPUMEHAMbCA 8 PA3IUYHLIX 00NACAX MAWUHOCMPOEHUs, 8KII0YAsS MPAHCHOPMHOE,
9Hepeemuueckoe, CMaHKOCmpoenue u m.n.

OHu npoexmupyiomcsi Kak Ha yice UMEIOWUXCA U NPOU3BOOUMbBIX 8 MEKVUUL MOMEHM
Ha OomeyecmeeHHOM U 3apyDedtCHbIX DbIHKAX OJIOKax U CeHcopax, mak U Ha pa3spabomaHHblX no
mexHu4eckomy saoanuro 3axkazuuxa. Ha onvimuvie obpasyvl 010K06 u cencopos, paspabomaHHbix no
MeXHU4ecKOMy 3A0aHUI0 3aKA34UKd, NOO020MAIUBAEMCS NOJHbIN KOMNIAEKM KOHCMPYKMOPCKOLL
QoKyMermayuu 05 NPOU3800CMEa U30eIUll HA MePPUMOPUU 3aKAZYUKA UTU NOO 3AKA3.

Boszmoosxcnocmu npodykma:

V' 2ubKOCMb NPOEKMUPOBAHUSL, YO NO380IAEM 6HOCUMb OAIbHElULUE KOPPEKMUPOBKU C
MUHUMATTLHBIMU MPYO03aMPaAmamis;

v mecmuposanue u omiadKa Cucmemul, NO380IAOUUE OYCHUNb CIMENeHb COOMBENMCMEUs.
MEeXHUYECKOMY 3a0aHUI0 3aKA34UKA, NPOBECU MOOENUPOBAHUE HA GUPTYATIbHBIX
ycmpoucmaeax,

v macwumabupyemocme;

v’ Kkpoccnaamepopmennocme - paboma Ha cepeepax u NepCoHAIbHbIX KOMAbIOMEPax
(naamgopmul x86/64), a maxace konmpoanepax u naameopmax ARM, 603modxncHo
NOpMUpPOBaHUe NPAKMU4ECKU Noo 0Oble COBPEMEHHbLE NPOYECCOPbL,

V' guzyanvbroe npoekmuposanue Ha 6aze 102UHecKux NeMEHnos
8 pacnpocmpanennvix nakemax (PCAD, Altium Designer, Schemagee u opyaux);



V' unmezpayust ¢ npOMbIULEHHBIMU KOHMPOLIEPamu - paboma ¢ KORMpOoLepamu
omeuecmeenHo2o u 3apyoesicrnoco npouszsoocmea: OBEH, WirenBoard, WAGO u m.o.
v’ unmezpayus ¢ wupoxum cnexmpom wur (CAN, ModBus, ProfiBus u m.o.)

Taxorce, 803MOIHCHDL:
V' n0020Mmo6Ka u conposoANcOeHUE CePUIIHO20 NPOUZE00CEA INEKMPOHHBIX OIIOKOS,
v’ paspabomka cneyuanusuposanHo2o nPOSPAMMHOZ0 00eCnedeHus.

Ilpumepamu enedpenus annapamuo-npozpammuozo komniekca Signalogic mozym caysxcums,
8 HaCMHOCMU, HUNCENPUBEOEHHbLE 8bINOIHEHHbIE HaAMU PADOMbL:

Aemomamuszuposannas cucmema ynpaeieHus
cmankom oypoevim wapouweunvimn (ChIII)

Paspabomannas asmomamusuposannas cucmema ynpaeienus (ACY) cmanxom 0yposvim
wapoweunvim (CBLL), nozsonsem:
v’ obecneuums yoaneHHblll KOHMPOLb U MOHUMOPUHS
nokazanuu yepez GSM unu cnymuukogvle mepmMuHanol;
v npouszeooums:
—  MOHUMOPUHE U OUACHOCUKY
nOCPeOCmeom MOOUbHBIX YCMPOUCME (NIAHUEMO8, CMAPMPOHOB);
—  camMoouazHOCMuKy U KOHMpOJb pAbO4UX Percumos,
a makoice no ux pe3yrbmamam Hanpasiams omuem oucnemyepy;,
—  MOHUMOPUHE NOJIONHCEHUsL 8 NPOCMPAHCMEE -
KpeH, maneaxic naameopmol 4 UCHOIHUMENbHO20 MEXAHUSMA,
—  KOHMPOTIb 4acmomyl 8paujenus/000pomos, CKOpocmu no0bema/onycKkaHus
UCNOTHUMENbHBIX MEXAHUZMOS.
v’ Oucmanyuonno ynpasnsame mexnuyeckum uzoenuem CBII
uepe3 paouonynvbm OUCMAHYUOHHO20 YRPABTIeHUs,
v’ gbinonnamo nozuyuonuposanue cucmemvl no GPS koopounamanm;

<

8eCmu HCYPHA KAK WMAMHbBIX, MAK U He WMamHuIX cOObImuil;
v’ npouzeo0ums KOHMPOb U MOHUMOPUHZ RAPAMEMPO8 PabombL:
—  OU3eNIbHO20 CUNOBO20 acpe2ama 8 YaCmu.
< memnepamypul oXaanHcoaoueli HCUOKOCMU, NYCKHbIX U 8bIXTONHBIX 24308,
* 0bopomos osucamers,
% YPOGHS U meMnepamypvl Macia,
% ypoeus monausa 6 baxe;
—  X0008020 21eKMPOOsUames, 8 Yacmu:
% eeo mowHoCmMU;
% IeKmMpudecKux napamempos;
v’ obecneuums 3awumy x0008020 1eKMPoOsuameis Om nepezpesa, nepekoca gas,
MOKOBYI0 3aWumy;
v’ npouszeooums KOHMpow:
— OaeleHus 8 nHegMocucmeme,
—  Onumbl Kabens kabeibHo2o bapabana,
—  bopmosoii snexmpocemu emopuyro2o Hanpsaxcenus 380,220,24,12 sonvm
- umn.
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OcHo6HbIEe UHHOBAYUOHHBLE PEULEHUsL BKIIOYAIOM
annapamypy u npozcpammHoe obecneuenue,
obecneuusarowue noJyyeHue u obpabomky
uHgopmayuu 018 ONMUMUZAYUU NPOU3BOOCTNBEHHBIX
onepayuti. OcHawenue 000pyoosaHus YUPGPosvIMU
cpeocmeamu ynpasienus (ACY) noszeonsem coeramv
e2o0  bOonee  NpPouzBOOUMENbHLIM,  OE30NACHLIM U
aghpexmusnvim. JJucmanyuontoe ynpasieHue CHux@caem
PUCKU OISl JICUBHU, KOMOPBIMU — CONPOBOANCOAECS
paboma onepamopa 6 ONACHLIX CUMYAYUSIX.




	Компетенции Консорциума _ОБЩИЕ_30.03 - копия
	Инновационные технологии и системы
	Ускоренная автоматизация    технического изделия Вагон В17К-02
	Ускоренная автоматизация   технического изделия Комбайн проходческий КСП-35:
	Ускоренная автоматизация   технического изделия Дизелевоз ЗИМ-120

	Инновационные технологии и системы
	Системы управления, контроля и анализа исправности некоторых узлов ходовой части подвижного состава железнодорожного транспорта

	Инновационные технологии и системы
	Примерами внедрения аппаратно-программного комплекса SignaLogic могут служить,  в частности, нижеприведенные выполненные нами работы:
	Автоматизированная система управления  станком буровым шарошечным (СБШ)

	Инновационные технологии и системы для  контроля нагрузки на несущие конструкции  и мониторинга состояния   на предмет усталости материалов  или скрытых дефектов
	Инновационные технологии и системы для обеспечения:
	Оптимальных вентиляционных и температурных режимов  в помещениях различных объектов.
	Альтернативными источниками электроэнергии  шкафов управления и освещения объектов различного назначения.



